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多目标追踪是计算机视觉领域重要的研究课题之一。前人的工作大多针对静止的

监控摄像机，然而，近年来，智能交通、自动驾驶等技术的兴起使得人们迫切地需要

解决复杂交通场景中第一视角下的多目标追踪问题。

由于摄像机处于复杂的运动中，同时较低的视角导致严重的遮挡，以及复杂的环

境变化等因素，使得移动摄像机下的多目标追踪问题比传统的静止摄像机中的追踪

问题要困难得多。同时，第一人称视角下的多目标追踪又有很多它所独有的特点和规

律：物体近大远小的透视规律，摄像机视角与地面平行且高度一般不发生改变，被追

踪的物体往往都是处于地面上等。

本文沿用了受到广泛认可的，通过数据关联对物体检测结果进行归类的方法来完

成多目标追踪。从数学上阐述了在考虑摄像机运动信息的情况下如何将多目标追踪问

题转化为最小费用流问题。

针对复杂交通场景中第一视角下的多目标追踪问题和传统的静止监控摄像机下多

目标追踪问题的不同，本文在目前对静止摄像头下效果比较好的多目标追踪方法的基

础上做出了一些改进。这些改进包括：在度量物体位置和尺度的变化规律时考虑摄像

机的运动，通过计算逆透视变换后物体的实际大小估计物体检测结果的可靠性，学习

新的透视视角下物体轨迹起点和终点先验模型的。此外，本文还评估了外观相似性度

量对结果的影响。

通过在敋敉敔敔敉数据集上进行对比实验，证明了这些改进的有效性和重要性。
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